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. Geneéralites

,—' © Cadre l

Les calculatrices graphiques savent travailler avec les matrices, on peut donc utiliser leurs capacités pour :

— faire du calcul matriciel;

— travailler sur les graphes; ey ik L
. N Bl
— résoudre des systemes.

,—[ = Calculatrice}

Lendroit o1 on déclare des matrices se trouve dans I via @.
Dans ce menu, on peut déclarer les matrices et les utiliser ultérieurement via les noms génériques [EMat A),

EMat BJetc
Loutil s'obtient via (s#e1@ 2 .

Il. Quelques manipulations

111. Calculs matriciels

,—[ = Calculatrice}
3 0 -1 0 1 -2 1 3
On considere les matricesA=|2 -5 3 |,B=|-2 0 1 |etC= (3 1).
6 7 -1 1 -2 0

On souhaite calculer A + B, B> et C™! (si elle existe!).
Pour cela, on rentre dans le menu puis :
— on choisit via &€ (ou (W) puis on rentre ses dimensions (Em=3] et fn=3));

— on rentre les coefficients;

— onrecommenceavec[iMat B|et[iMat Cleton vérifie queles3 matrices ont été correctement déclarées.

B
i A 1 2 3 Matrice
1 3 0 -1 Mat A P SxEEEE

B :None 2 2 - ﬁ Mat B 38X 3
Mat C :None 3 6 7 IR Mat C o 3x 1
Mat D :None Mat D :None
Mat E :None Mat E :None
Mat F :None Mat F :None
[DELETEJDEL-ALL] DIM J CSV J

Une fois déclarée, toute matrice peut étre récupérée via son nom (EMat xJ) et on peut donc faire les calculs
demandés dans la fenétre de calculs, en appuyant sur [ exr | :

— [EMat A+Mat BJ;
— [ (Mat B)5j;
— [ (Mat C)-1

El MathRadNornd
Mat A+Mat B

] B HathRadMornd - —
(Mat B)® -79 70 8

3 1 -3 70 8 -79 8 -79 170

0 -5 4 -79 70 8 (Mat C)!
. 7 5 -1 8 -79 70 -0.125 0.375
O 0.375 -0.125

[J
| Mat [Hat>Lstl Det | Trn JAusnent/ BN Mat liat>Lstl Det | Trn [Augnent SN Mat lHatoLst! Det | Trn [Augnent =N
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I1.2. Résolution de systémes
f—[ B Calculatrice }

Les matrices peuvent également étre utilisées pour résoudre des systéemes (avec autant d’équations que d’in-
connues). Le systéme doit étre « converti » matriciellement en AX = B etla solution est donnée parX =A™ xB:

— la matrice A est la matrice des coefficients du systeme;
— lamatrice X est la matrice des inconnues du systeme;

— la matrice B est la matrice du 2"¢ membre du systeme.

3x+5y+ z=128 3 5 1 128
On considere { 2x+ y +5z =150, associé aux matricesA=|2 1 5|etB=|150]. Donc:
X+ y+2z=71 112 71

— onrentre les deux matrices dans le menu de déclaration;

— on effectue le calcul f (Mat A)-1xMat BJ.

g8 B GHRaim)

A 1 2 3 B 1 (Mat A) !'xMat B
1 3 5 1 1 128 10
2{ 2 1 5} 2{ 150} 15
1 1 EEEE 3 23

2 71
[ROW-0PL ROW JCOLUMN/N:DINM} | Mat [Hat>Lst! Det | Trn [Augnent/ I
,—[ ©?» Remarque }

Il existe également un menu de résolution d’équations, et donc de systemes, intégré a la calculatrice :
— onl'active via [vew |@[F58;
— onchoisit|§F1:Systeme|via @ puis (P via ©;

— il reste a rentrer les coefficients et a résoudre via (SOLVE).

B FthRadFornd [E] E [FethRadfornd
Equation an X+bn Y+Cg Z=dn 4 an X+bn Y+Cn Z=dn
a c X
en mémoire 1 3 5 1 128] v[ 15
Sélectionner type 2 2 1 5 150 z 23
Fl:Systéme 3 1 1 2
F2:Polynomiale
F3:Solveur Nombre d’inconnues? 71 10
SIMUL, SOLVER 2 /3 1 4 ]5 ] 6] REPEAT
I.3. Fermeture transitive
f—[ B Calculatrice }
La matrice d’adjacence M d’'un graphe G est :
01 0 1 1
0 0 0 0 1
M=|0 0 0 0 1
0 01 0 1
0 0 0 1 O

On déclare donc la matrice dans la calculatrice, dans par exemple.

Sa fermeture transitive est donnée par M = M & M?! & M®! @ M*l @ M1,
Il reste donc a rentrer la formule, fMat A+Mat A2+Mat A3+Mat A%+Mat A5 dansl'écran de calculs, et a
rendre booléen le résultat obtenu.

Mat A+Mat A2+Mat AS+M
0169 12
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