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Les calculatrices graphiques savent travailler avec les matrices, on peut donc utiliser leurs capacités pour :

— faire du calcul matriciel; J\,{ﬁm
— travailler sur les graphes; .tn e
Bt

— résoudre des systemes.

,—[ = Calculatrice}

Lendroit ol1 on déclare des matrices s'obtient via [ue-
Dans ce menu, on peut déclarer les matrices et les réutiliser via les noms génériques [ELRTJ, ELBTJ, etc

Le menu permet de rentrer les matrices, le menu [#iF permet d’aller chercher la matrice pour des calculs
et/ou opérations.

Il. Quelques manipulations

111. Calculs matriciels
f—[ B Calculatrice }

3 0 -1 0 1 -2 1 3
On considere les matricesA=|2 -5 3 |,B=|-2 0 1 |etC= (3 1).
6 7 -1 1 -2 0
On souhaite calculer A + B, B® et C™! (si elle existe!).
Pour cela, on rentre dans le menu d’édition des matrices (via [me puis E0il) puis :
— on choisit via fm puis on rentre ses dimensions (E3_x3));
— on rentre les coefficients;

— onrecommence avec et et on vérifie que les 3 matrices ont été correctement déclarées.

NOMS MATH MATRICELAT 3 x3 B MATH eDIT
(1: JWgh] EN— = -l: 1 3%3
2:[B] H 7 4 2:[B1 3x3
3:[C1 3:[C1 2x2
4:[D] 4:[D1

5:[E] 5:[E]

6:[F1 6:[F1

7:[G] 7:[G]

8: [H1 8:[HI

94L1] D= 3 94LI1

Une fois déclarée, toute matrice peut étre récupérée via son nom ([ELx3J)) et on peut donc faire les calculs de-
mandés dans la fenétre de calculs, en appuyant sur [ & | (pour quitter) :

ZLA1+C[R]J;
— [ELBI1S;
— [Brca.
oo l7..5..:1).
[B1°
[78 8 '79]
79 780 8
8 -79.79

-9.125 8.375 ]

I -
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1.2. Réso

lution de systémes

f—[ B Calculatrice

!

J

3x+5y+ z=128

Les matrices peuvent également étre utilisées pour résoudre des systéemes (avec autant d’équations que d’in-
connues). Le systéme doit étre « converti » matriciellement en AX = B etla solution est donnée parX =A™ xB:

— la matrice A est la matrice des coefficients du systeme;
— lamatrice X est la matrice des inconnues du systeme;

— la matrice B est la matrice du 2"¢ membre du systeme.

3

On considere { 2x+ y +5z = 150, associé aux matrices A = | 2

—

X+ y+2z=71

— onrentre les deux matrices dans le menu de déclaration;

— on effectue le calcul [ECLAI-1*x[B1J.

MATRICELA] 3 x3 MATRICELB] 3 X1
N 1 [ 128 |

2 1 5 150

1 1 2 7

L 0= 3 1L, = 128

128
150
71

5 1
1 5]letB= . Donc:
1 2

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP 1]

—[ ©? Remarque }

Il existe également un menu de résolution d’équations, et donc de systemes, intégré a la calculatrice :

— on l'active via [ o[ BEP13Sn1t2] puis on choisit PEISOLVEUR SYST D 'EQUATIONSI;

— on parametre EQUATIONS] E] et [INCONNUES] €] et on valide avec (b ;
— il reste a rentrer les coefficients et a résoudre via (=)}

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP 1]

APPL ICATIONS|

[NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP
[PLYSMLT2 APP

[MENU PRINCIPAL]
1:RACINES D'UN POLYNSME
PSOLVEUR SYST D'£QUATIONS
3:4 PROPOS
4:AIDE RACINES D'UN POLY
S:AIDE SOLVEUR SYST D'£QU
6:QUITTER APP

1

3x+

8:Periodic
EXP15Smlt2

SYSTEME D'EQUATIONS]
Su+

NORMAL FLOTT AUTO REEL DEGRE MP
PLYSMLT2 APP

SOLUT ION|

1

xB10
9=15

1z= 128

11.3. Fermeture transitive

f—[ B Calculatrice
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arendre booléen

La matrice d’adjacence M d’'un graphe G est :

S © OO
[=NelNeol
- o O O
o O O -
— =

0 0 0

On déclare donc la matrice dans la calculatrice, dans par exemple.

Sa fermeture transitive est donnée par M = M & M?! e MI® @ M*l @ M1,
Il reste donc a rentrer la formule, ELA1+CA12+L[AI3+[A1*+LAIS), dans I'écran de calculs, dans 1'écran de calculs, et

le résultat obtenu.

NORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP 1]

ATRICELA] S x5 [AI+[AI%+LAT+LAT+IAT®

H H H H H 0160912

A pez3

2023 4

° ° o 1 - 003213

29345

o
[AY(S:5)= @
o
. _—
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